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(57) SAMMANDRAG: Uppfinningen avser en anordning for drivning och styming 

av ett arbetsfordon for bearbetning av ett underlag (15). 
I anordningen ingar en drivhjulsenhet (1) och tva verktyg 
(14, 23 ), som ar anordnede att med en roterande rorelse 
utfora bearbetningen av underlaget (15). 

Drivhjulsenheten (1) ar vridbar kring sitt centrum (22) 
och sa orienterad i forhallande till verktygen (14, 23 ), 
att tankta forbindelselinjer (24, 25 , 26) mellan verk- 
tygens (14, 23) rotationscentra (27, 28) och mellan driv- 
hjulsenhetens (1) vridningscentrum (22) och resp. verktygs 
(14, 23) rotationscentrum (27, 28) bildar en f Sretradesvis 
liksidig triangel. I anordningen ingar organ (18, 19) for 
tyngdavlastning fran underlaget (15) av arbetsfordonet i 
centrum (27, 28) av nagot av verktygen (14, 23) for 
svangning av arbetsfordonet kring detta centrum (27, 28) 
vid vridning av drivenheten (1) i syfte att endra 
arbetsfordonets roxelseriktning. 




BEST AVAILABLE COPY 



502 072 



/ 

Fdreliggande uppf inning avser en anordning f6r driv- 
ning och styrning av ett arbetsfordon, som ar anordnat att 
5 f6rflytta sig fram och tillbaka p& ett underlag f6r bear- 
betning av detta. F©r detta andamil ar arbetsf ordonet f6r- 
sett med en drivhjulsenhet och tv£ verktyg, som ar anord- 
nade att med en roterande rCrelse utfbra bearbetningen av 
underlaget. 

10 Arbetsfordon och fttrflyttbara maskiner, som arbetar 

med flera roterande verktyg mot ett underlag, ar tidigare 
kanda, se exempelvis US, A, 3,936,212 och US, A, 4 046 484. 
Den mekanisering av arbetet som kan ske med en s&dan typ 
av fordon eller maskin ar vardefull, i synnerhet om for- 

15 donet kan fjarrstyras. 

Det ar emellertid samtidigt av stor betydelse, att 
f 6rf lyttningen av f ordonet Over underlaget kan ske p& mest 
effektiva satt, vilket i synnerhet gailer vid vandning av 
for donet efter fullfdljande av en arbetsbana och iterg&ng 

20 utefter en narbeiagen arbetsbana. Kanda arbetsfordon har 
alia den nackdelen / att vid vandning av arbetsf ordonet en 
flack av den yta, som bearbetas, laronas obehandlad. Back- 
ning och/eller fiirf lyttning av arbetsf ordonet i sidled fOr 
fullfdljande av behandlingen innebar alltld en brist genom 

25 den fOrsening i behandlingen, som darvid uppst&r. Om be- 
handlingen gailer exempelvis giattning eller slipning av 
ett nygjutet betonggolv, kan det dessutom vara direkt 
skadligt, att verktygen genom de extra mantivrer, som 
namnda backning och sidofttrf lyttning av arbetsf or donet 

30 innebar, kommer att utffJra sitt arbete mot underlaget med 
ojamn fOrdelning med avseende p4 tid per ytenhet. 

Andamdlet med uppfinningen ar att eliminera ovan 
namnda brist. Det som utmarker anordningen framgdr av 
efterfeijande patentkrav. Genom denna anordning kan ett 

35 arbetsfordon framfOras pa ett underlag synnerligen smi- 
digt, savai vid drift rakt fram som vid tvara svangar, 
samtidigt som man med enkla medel kan tillf6rsakra, att 
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arbetsfordonet behandlar varje del av under 1 age t lik- 
vSrd±gt. 

Uppfinningen skall i det fOljande nSrmare beskrlvas 
med hanvlsnlng till de bifogade ritningarna, pA vilka 

5 

Fig. 1 visar drivhjulsenhet en till ett arbetsfordon enligt 

uppfinningen fr&n sidan, 
Fig. 2 samma drivhjulsenhet framifr&n delvis i snitt. 
Fig. 3 visar en verktygsarm fr&n sidan delvis i snitt, 
10 Fig. 4 beskriver schematiskt arbetsf ordonets fSrflyttning 

Over en arbetsyta, 
Fig. 5 visar schematiskt lagesorienteringen mellan arbets- 

f ordonets drivhjulsenhet och dess verktyg samt 
Fig. 6 visar en utformning av ett arbetsfordon i 
15 perspektiv. 



Arbetsfordonets drivhjulsenhet 1 bestir av tvA hjul- 
grupper 2 och 3, vilka ar beiagna axiellt p& linje. I det 
P& ritningen visade utfSrandet, se fig. 2 r ing&r i varje 

20 hjulgrupp 2 resp. 3 tre hjul 4, 5, 6 resp. 7, 8, 9. Det 
yttersta hjulet 4 resp. 9 i varje grupp 2 resp. 3 utgdr 
drivhjul. Dessa drivhjul 2 resp. 3 drives individuellt och 
kan ha variabel hastighet. Ovriga hjul 5, 6 resp. 7, 8 
loper fritt pA sina axlar. Med hjalp av ett elektriskt 

25 staildon 10 ar en lSLmpligen rafflad vals eller l&ngstrackt 
rulle f6rflyttbar till saintidig anliggning mot hjulen 4, 
5, 6 resp. 7 , 8, 9 i varje grupp. DSrmed Sverfttres driv- 
kraft fr&n drivhjulen 4 resp. 9 till lOphjulen 5, 6 resp. 
7, 8, s& att fGljaktligen samtliga hjul blir drivande. 

30 Detta kan vara fOrdelaktigt f5r att fttrhindra sp&rbildning 
i ett OmtSligt underlag, som skall bearbetas, genom att 
framdrivningskraften for del as 6ver en st6rre yta. 

I fig. 3 visas en verktygsarm 13 med ett endast med 
streckprickade linjer antytt verktyg 14 Over ett underlag 

35 15. Verktyget 14 ar fast vid en vertikal vridhylsa 16 , som 
ar kopplad till en drivmotor 17. Genom vridhylsan 16 
stracker sig ett ben 18/ som nedtill 1 det visade utfO- 
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randet ar forsett med en stttdplatta 19. Benet 18 ar 
medelst en gangad spindel 20, lampligen en kulskruv, och 
mutter 21 forflyttbart axiellt till stodplattans 19 
ansattnlng mot underlaget 15. Syftet med denna ansattnlng 
5 ar att tyngdavlasta arbetsfordonet vld ansattningsstallet, 
vilket skall vara i verktygets 14 centrum. 

Funktionen hos anordnlngen enligt uppfinningen skall 
beskrivas i det faijande med hanvisning till de schema- 
tiska vyerna i fig. 4 och 5. Enligt uppfinningen ar driv- 

10 hjulsenheten 1 vridbar kring sitt centrum 22 och sa orien- 
terad i fSrhallande till verktygen 14, 23, att tankta 
forbindelselinjer 24, 25, 26 mellan verktygens 14, 23 
rotationscentra 27, 28 och mellan drivhjulsenhetens 1 
vridningscentrum 22 och respektive verktygs 14, 23 rota- 

15 tionscentrum 27, 28 bildar en f Ore-trades vis liksidlg 
tri angel . 

Nar ett arbetsfordon med en sa utformad anordning 
skall behandla ett underlag 15, framfSres fordonet pa det 
i fig. 4 schematiskt visade sattet. Fordonet antages 
20 framfOras rakt fram fran hOger till vanster upptill i 

figuren. Drivhjulsenheten 1 drar saledes verktygen 14 och 
23 efter sig, medan dessa bearbetar underlaget 15. Nar 
fordonet natt sa langt till vanster, att verktygens rota- 
tionscentra 27 och 28 ligger pa den tankta linjen 29, 
25 stoppas fordonet ett Ogonblick. Benet 18 med st6dplattan 
19 sankes till latt ansattnlng mot underlaget 15, varefter 
drivhjulsenheten 1 vrides och pa nytt satter igang for- 
donet, nu dock endast med det yttre drivhjulet 4 eller 
hjulgruppen 2 sasom drivande del. Fordonet vrider sig 
30 harvid kring centret 28. Nar drivhjulsenhetens centrum 22 
och vridningscentret 28 bef inner sig pa den tankta linjen 
30, stoppas ater fordonet ett dgonblick. Benet 18 h6jes nu 
p& nytt, varefter fordonet framfdres rakt, tills dess att 
namnda centra 22 och 28 bef inner sig pa en tankt rat linje 
35 31. Ater stoppas fordonet, benet 18 sankes till stttdplat- 
tans 19 ansattnlng mot underlaget 15, det yttre drivhjulet 
4 eller hjulgruppen 2 startas, varvid fordonet vrider sig, 
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tills dess att verktygens 14, 23 rotationscentra 27, 28 
bef Inner sig pa den tankta, rata linjen 29, da fordonet 
ater stoppas. Efter lyftning av benet 18 och stodplattan 
19 fran underlaget 15, kan drivhjulsenheten 1 starta pa 
5 nytt och fordonet framforas rakt utef ter den undre banan 1 
fig. 4 i motsatt rlktnlng mot tldlgare. 

Genom den beskrivna rorelsen hos fordonet vlnner man, 
att nagon flack av underlaget icke lamnas obehandlad. I 
stallet tillser man, att en liten del av den ovre och den 
10 undre banan sasom en sakerhet ligger omlott. Vid kfiming 
rakt fram kan man dessutom genom varlerande drift pa driv- 
hjulen 4 och 9 korrigera for smarre kursawikelser. 

I fig. 6 visas ett exempel pa utformning av ett 
elektriskt drivet arbetsfordon, utrustat med verktyg 14, 
15 23 for behandling av ett underlag 15. 

Uppf inningen ar icke begransad till det visade och 
beskrivna utforandet utan kan varieras pa flera satt inom 
ramen for efterfoljande patentkrav. Detta gailer t ex 
antalet driv- och lophjul, som kan vara fler eller farre 
20 an vad som visats. 

Stodplattan 19 kan ersattas med ett stodhjul, som 
ansattes mot underlaget 15 pa samma satt. Arbetsfordonet 
kan harigenom lattare transporteras till och frAn en 
arbetsplats. Dessutom kan stodhjulets hojdlage under for- 
25 donets gang varieras med avseende pa verktygets anligg- 
ningskraft mot underlaget 15, exempelvis for instailning 
av lampligt sliptryck. 

Arbetsfordonet kan anvandas far en mangd olika 
syften, s&som for bearbetning av en betongyta, sisom stad- 
30 maskin, for bearbetning av isplaner och annat. Anordningen 
ar speciellt anvandbar pa underlag med liten barighet, i 
vilket fall lagt marktryck och liten friktion efter- 
stravas . 
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PATENTKRAV 

1. Anordnlng ft>r drivning och styrning av ett arbets- 
fordon, som ar anordnat att fOrflytta sig fram och till- 
baka pi ett under lag (15) fttr bearbetning av detta och fOr 

5 detta andarodl ar fOrsett med en drivhjulsenhet (1) och tv& 
verktyg (14, 23), som ar anordnade att med en roterande 
rttrelse utfOra bearbetningen av underlaget (15), k a n - 
netecknad. darav, att drivhjulsenhet en (1) ar 
vrldbar kring sitt centrum (22) och s& orlenterad 1 f6r- 

10 h&llande till verktygen (14, 23), att tankta f6rbindelse- 
linjer (24, 25, 26) mellan verktygens (14, 23) rotations- 
centra (27, 28) och mellan drivhjulsenhet ens (1) vrid- 
ningscentrum (22) och resp. verktygs (14, 23) rotations- 
centrum (27, 28) bildar en triangel, f Ore trades vis en 

15 liksidig triangel, samt att organ (18, 19) ar anordnade 

£8r tyngdavlastning frdn underlaget (15) av arbetsfordonet 
i centrum (27, 28) av n&got av verktygen (14, 23) f6r 
svangning av arbetsfordonet kring detta centrum (27, 28) 
vid vridning av drivenheten (1) i syfte att andra arbets- 

20 fordonets r&relseriktning. 

2. Anordning enligt patentkravet 1, k a n n e - 
tecknad darav, att varje verktyg (14, 23) ar 
fast vid en vertikal vridhylsa (16), vilken ar kopplad 
till en drivmotor (17) och genom vilken stracker sig ett 

25 axiellt fOrflyttbart ben (18), som ar ansattbart mot 

underlaget (15) fttr tyngdavlastning av arbetsfordonet vid 
ansattningsstailet • 

3. Anordning enligt patentkravet 2. k a n n e - 
tecknad darav, att benet (18) nedtill ar 

30 fbrsett med en stSdplatta (19). 

4. Anordning enligt patentkravet 2, k a n n e - 
tecknad darav, att benet (18) nedtill ar 
fOrsett med ett stiidhjul. 

5. Anordning enligt patentkravet 1, k a n n e - 

35 tecknad darav, att drivhjulsenheten (1) bestdr 
av tv£ hjulgrupper (2, 3), beiagna axiellt p& linje, och 
att det yttersta hjulet (4 resp. 9) i varje grupp 
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(2 resp. 3) utgor drivhjul, medan dvriga hjul (5, 6 resp. 
7, 8) i varje grupp (2 resp. 3) utgor liiphjul. 

6. Anordning enllgt patentkravet 5, k a n n e - 
tecknad darav, att drivhjulen (4, 9) ar driv- 

5 bara individuellt och med variabel hastighet. 

7. Anordning enllgt patentkravet 5, k a n n e - 
tecknad darav, att radlellt utanfor varje hjul- 
grupp (2 resp. 3) fir anordnad en vals eller langstrfickt 
mile (11 resp. 12), som fir £6rflyttbar till anliggning 

10 mot samtliga bjul (4, 5, 6 resp. 7, 8, 9) 1 gruppen (2 
resp. 3) 1 syfte att overfora drlvbjulets (4 resp. 9) 1 
gruppen (2 resp. 3) drivkraft till lophjulen (5, 6 resp. 
7, 8) i sarama grupp (2 resp 3). 

15 
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